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@ Anbrdnung zum Sperren einer Wahleinrichtung eines seibsttatig schaitenden Wechselgetrlebes sowie ein 
Verfahren zum Steuem des Steltmotores in dieser Anordnung 

@ Bet einer Anordnung zum Sperren einer durch em Hand- 
wahJorgan u. a. in Stellungen P und R betatlgbaren Wahlein- 
richtung fur ein seibsttatig schaltendes Wechselgetriebe ist 
ein Stellmotor durch Hitfskraft in seine Spermocken zum 
BIbckieren des Handwahlorgans in der P-Steilung auSer 
Eingriff bringende eine Endsteltung und durch Federkraft in 
seine Spermocken zum Sperren der Betatigung des Hand- 
wahlorgans in die R-Stellung au&er Eingriff bringende 
andere Endstellung betatigbar. 
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Beschreib) 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Anordnung zum 
Sperren einer WShleinrichtung eines selbsttatig schal- 
tenden Wechselgetriebes nach dem Qberbegriff von Pa- 
tentanspruch 1 sowie ein Verfahren zum Steuem des 
Stellmotors in dieser Anordnung nach dem Oberbegriff 
von Patentanspruch 7. 

Bei einer bekannten Anordnung der eingangs ge- 
nannten Art (JP 3-239868 A) werden sowohl die der 
P-Stellung zugeordneten Spermocken als auch die der 
R-Stellung zugeordneten Spermocken durch Erregung 
eines Elektromagneten zum Losen der jeweiligen Sper- 
re auBer Eingriff gebracht. Somit wird die jeweilige 
Sperrfunktion durch Federkraft aufrecht erhalten, so 
daB es nicht m5glich ist, bei einem Stromausfail im Ge- 
samtsystem des Fahrzeuges die Wahleinrichtuiig in die 
P-Steliung zu bringea 

Bei einer bekannten Anordnung zum Sperren einer 
Wahleinrichtung ariderer Art (JP 6-1 17526 A) ist der 
Handwahlhebel mit eirier Sperrkiilisse bewegungsfest 
verbunden, die mit emer den Stellungen des Handwahl- 
hebels jeweils entsprechenden Anzahl und Reihenfolge 
von Spermocken versehen ist Ein von einem Elektro- 
magneten zwischen einer Sperrendstellung und einer 
Ldseendstellung beUtigbarer Sperrhebel gelangt uiiter 
Bet&tigung in seine SperrendsteUung mit dem Spermok- 
ken der jeweiligen Stellung des Handwahlhebels in Ein- 
griff, wenn ein dieser Stellung zugeordneter Schwell- 
wert der Fahrgeschwindigkeit erreicht wird ,oder ist 
Weiterhin gehort eine Ruckschaltsperre fur ein selbstta- 
tig schaltendes Getriebe, insbesondere ein Automatik- 
Getriebe fur Kraftfahrzeuge zum Stand der Technik 
(DE 41 18 519A1), mit welcher ein manuelles Ruck- 
schalten aus einem h5her. tibersetzten Gang in einen 
niednger ubersetzten dann unterbunden ist, weim damit 
ein fUr den Fahrzustand kritischer Zustand eintreten 
wiirde, und bei welcher ein gegenOber einem Wahlhe- 
belgehause schwenkbar gelagerter Wahlhebel, welcher 
durch Verschwenken um seine Schwenkachse in der 
einen Richtung von einer neutralen Schaltposition (N) 
aus zu einer Normalfahr-Schaltposition (D) und iiber 
diese. hinaus zu einer oder mehreren Niedriggang- 
Schaltpositionen (1, 2) und in der anderen Richtung zu 
einer Ruckwartsgang-Schaltposition (R) und dariiber 
hinaus zu einer Park-Schaltposition (P) gestellt werden 
kann. Bei dieser bekannten Rtlckschaltsperre wird ahge- 
strebt, nur dahn eine Verstellung des W^hlhebels in 
Richtung eines niedrigeren Ganges zu ermoglichen. 
wenn die dabei gefahrene Geschwindigkeit auch die 
Realisierung des damit erteilten Schaltbefehles erlaubt, 
wpbei jedoch aus jeder Wahlhebelposition bei alien Be- 
triebsbedingungen die Neutralposition angewShlt wer- 
den Icann. Weiterhin soil diese RQckschaltsperre auch 
die Funktion eines sogenannten Brake-Lock — einer 
Sicherung gegen unbeabsichtigtes Bewegen des Fahr- 
zeuges durch Stellen des Wahlhebels in eine Fahrstel- 
lung aus der Parkposition heraus — mit iibemehmen, so 
daB zusatzliche Aufwendungen fOr eine solche Funktion 
nicht erbracht werden mussen. Zu diesem Zweck ist bei 
der bekannten Rtlckschaltsperre vorgesehen, daB mit- 
teis emes Klinkengesperres, bestehend aus einer Klinke 
mit mehreren Klinkenrasten imd einem KiinkenriegeL 
der Wihlhebel gegenuber dem Wihlhebelgehause in 
semer Schwenkrichtung festgehalten ist, wobei die Be- 
wegung des Wahlhebels durch das Klinkengesperre von 
der Park-Schaltposition (P) zur RQckwartsgang-Schalt- 
position (R) sowie von der Normalfahr-Schaltposition 



(D) zu einer Niedriggan^Schaltposition (1, 2) und von 
jeder Niedriggang-Schaltposition (2) zu einer weiteren 
kleineren-Niedriggang-Schaltposition (1) gesperrt ist, 
wahrend im g genlaufigen Bewegungssinne der Wahl- 
-5 hebel in seiner Bewegung von der Klinke freigegeben 
ist, wobei mittels eines durch eine elektronische Steuer- 
einheh betatigten Hubmagneten die Klinke mit ihren 
KJinkenrasten unter einer der folgenden Bedingungen 
gegen die Kraft einer Feder auBer EingnH mit dem 
10 Klinkenriegelbringbarist: 

a) Stellung des Wahlhebels in Park-Schaltstellung 
(P) — emgeschaltete Zundung, betatigte Bremse; 

b) Stellung des Wahlhebels in Normalfahr-Schalt^ 
15 position (P) Oder in einer Niedriggang-Schaltposi- 
tion, ein zum jeweiligen Gang gehorendes Signal 
eines Drehzahlsensors Uber eine angemessene 
Drehzahl, bei welcher ein gefahrloses Herabschal- 
ten zugelasseh ist 

20 

Bei dieser bekannten Ruckschaltsperre kann die Klin- 
ke mit ihren Klinkenrasten in Ruhestellimg von dem 
Klinkenriegel abgehoben und vom Hubmagneten unter 
einer der folgenden Bedingungen gegen die Kraft einer 
25 Feder in Eingriff mit dem Klmkenriegel gebracht sein: . 

a) Stellung des Wahlhebels in Park-Schaltposition 
(P), Bremse nicht betatigt, 

b) Stellung des Wahlhebels in Normal^Schaltposi- 
30 tion (D) Oder in einer Niedriggang-Schaltposition, 

ein zum jeweiligen Gang gehdriendes Signal eines ' 
Drehzahlsensors^ welches eine fur ein gefahrloses 
Herabschalten zu hohe Drehzahl signalisiert 



35. Die der Erfindung zugnmde liegende Aufgabe be- 
stefat darin, eine Anordnung zum Speiren einer Wahl- 
einrichtung der eingangs genanntefh Art so auszubilden, 
daB das Fahrzeug nach einem Stromausfail im Gesamt- 
system gesichert abgesteUt werden kann, sowie ein Ver- 

40 fahren zum Steuem des Stellmotbres in dieser Anord- 
nung anzugeben- 

Die erlauterte Aufgabe ist gemaB der Erfindung fur 
die Anordnung mit den Merkmalen von Patentanspruch 
1 in vorteilhafter Weise geldst 

45 Bei der Anordnung zum Sperren einer Wahleinrich- 
tung nach der Erfindung werden die der R-Stellung zu- 
gehorigen Spermocken durch Federkraft auBer Eingriff 
^ehalten, so daB die Wahleinrichtung nach einem 
Stromausfail in die P-Stellung betatigt und somit das 

50 Fahrzeug gesichert abgesteUt werden kann. 

Die Unteranspruche 2 bis 6 haben vorteilhafte Ausge- 
staltungen der Anordnung zum Sperren einer Wahlein- 
richtung nach der Erfindung zmi Gegenstand 
Mit den Merkmalen des Patentanspruches 7 wird die 

55 Aufgabe fur ein Verfahren zum Steuem des Stellmoto- 
res in einer Anordnung zum Sperren einer Wahleinrich- 
tung nach der Erfindung gelost 

Die Erfindung ist nachstehend anhand von zwei in der 
Zeichnung schematisch dargestellten Ausfuhnmgsfor- 

60 men naher beschrieben. In der Zeichnung bedeuten 

Fig. 1 eine Anordnung zum Sperren einer Wahlein- 
richtung eines selbsttddg schaltenden^echseigetriebes 
nach der Erfindung in der ersten AusfQhrungsform in 
einer Seitenansicht, 

65 Fig. 2 ein Blockschaltbild der Steuerung des Stellmo- 
tores der Anordnung nach der Erfindung, gultig fur bei- 
de AusfQhrungsformen, 
Fig. 3 eine Anordnung zum Sperren einer Wahlein- 
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richtung eines selbsttatig schalteno^^echselgetriebes 
nach der Erfindung in der zweiten Ausfuhrungsform in 
einer Seitenansicht, in einein ersten Sperrzustand ge- 
zeichhet, 

Fig. 4 die Anordnung von Fig. 3 in einem zweiten Sperr- 
zustand gezeichnet, und 

Fig. 5 einen SignalfluBplan der Steuening von Fig. 2. 

In einem nicht mehr dargestellten Gehiuse einer 
Wahleinrichtung 6 (Fig. 1) ist eine mit ihrer Drehachse 
30 quer zur Fahrzeuglangsrichtung eines Kraftfahrzeu- 
ges ausgerichtete Wahlweile 27 drehbar gelagert, mit 
welcher sowohl ein Handwahlorgan 10 in Form eines 
Handwahlhebels 28 als auch eine Kulissenscheibe 29 
bewegungsfest verbunden sind. Der Handwahlhebei 28 
ist xmter Fuhrung durch eine Wahlkulisse 38 aus der 
gezeichneten P-Stellung fur das Einlegen Einer Park- 
bremse unter Durchlaufen einer R-Stellung fur das Ein- 
legen eines Riickwartsganges und weiter im Betati- 
gungssinne des Pfeiies 21 fiber ein N-Steilung fur die 
Unterbrechung der Drehmpmentubertragung in eine 
D-Stellung fur die Aktivierung eines Schaltprogrammes 
fur Vorwartsf ahrt betatigbar. 

Die Kulissenscheibe 29 ist mit einer Sperrkulisse 8 in 
Form eines sich etwa in Umfangsrichtung zur Dreh- 
achse 30 erstreckenden Kulissenschiitzes 31 versehen, 
dessen beide radial sich gegenuberliegende Schlitzwan- 
de 32 und 33 mit je einem Spermocken 19 und 22 verse- 
hen sind, von denen der an der raidial inneren, in Embau- 
lage oberen Schlitzwand 32 liegende Spermocken 19 
der P-Stellung und der andere Spermocken 22 der 
R-Stellung zugeordnet sind 

In den Kiilissenschlitz 31 greift eine Nockenanord- 
numg 20-23 ein, welche bewegungsfest an einem Hebel- 
arm 34 eines als Sp.errstellglied verwendeten Differenti- 
alhebels 11 angeordnet ist, der seinerseits um eine zur 
Drehachse 30 parallele Drehachse 39 drehbar gegen- 
uber dem Gehause gelagert ist Der andere Hebelarm 
35 des Differentialhebels 11 ist wirkungsmaBig mit ei- 
nem Stellmotor in Form eines clektrischen Hubmagne- 
ten 13 verbundein« der durch eine integrierte und nicht 
mehr dargestellt RQckstellfeder (15) in seine gezeichne- 
te eingefahrene Hub-Endstellung 36 (RuhesteUung) be- 
tatigt sowie in bezug auf seine Hub-Achse 37 in Einbau- 
lage vertikal angeordnet ist 

In der durch die Ruckstellfeder (15) betatigten End- 
stellung 36 des Hubmagneten 13 ist der Differentialhe- 
bel 11 zwangslaufig in eine gezeicimete Drehwinkeiend- 
stellung 17 gebracht, in welcher ein der P-Stellung zuge- 
ordneter Spermocken 20 der Nockenanordnung 20-23 
mit dem Spermocken 19 der Sperrkulisse 8 in Eingriff 
gelangt, wenn der Handwahlhebei 28 aus der P-Stellimg 
heraus in Richtung der D-Stellung — also in dem Betati- 
gungssinne 21 — verlagert wird. 

In der Drehwinkelendstellung 17 des Differentialhe- 
bels 11 sind der der R-Stellung zugeordnete Sperrnok- 
ken 22 der Sperrkulisse 8 und ein der R-Stellung zuge- 
ordneter Spermocken 23 der Nockenanordnung 20-23 
auBer Eingriff, wobei der der R-Stellung zugeordnete 
Spermocken 22 der Sperrkulisse 8 gegenuber dem der 
P-Stellung zugeordneten Spermocken 19 der Spierrku- 
lisse 8 mit einem groBeren Radius zur Drehachse 30 
angeordnet ist und die betreffende Radiendifferenz 26 
auf einen Drehwinkelabstand 25 abgestimmt ist, in wel- 
chem die Drehwinkelendstellung 17 zu einer weiteren 
Drehwinkelendstellung 18 des Differentialhebels 11 
liegt, in die der Differentialhebel 11 betatigt wird, wenn 
der Hubmagnet 13 durch Erregimg in seine andere 
Hub-Endstellung 40 aits fahrt 



41 706 CI 



m 

^zi^lRrdne 



Die der R-Stellimg ziipH-dneten Spermocken 22 und 
23 gelangen in gegenseitigen Eingriff, wenn der in der 
N- Oder D-SteUung stehende Handwihlhebel 28 in dem 
Betatigungssiime 24 uber die N-Stellung hinaus in Rich- 
5 timg der R-Steliung verlagert wird 

Durch die vertikale Anordnung des Hubmagneten 13 
in Verbindung mit der oberen Anordnung des der 
P-Stellung zugeordneten Sperrapckens 19^imterstutzt 
das Gewicht des Magnetankers die Wirkung der f edem- 
10 den Ruckstellmittel 15 m bezug auf einen stabilen Zu- 
stand der Sperren- Anordnung in der P-Stellung sowie in 
bezug auf den entsperrten Zustand der Sperfnocken 22, 
23 fiir die R-Stellung^ 
Bei der zweiten Ausfuhmngsform der Anordnung 
15 nach der Erffndung gemaB den Fig. 3 und 4 ist ein nicht 
naher dargesteiltes linearbewegliches Handwahlorgan 
10 gegenuber der geh^usefesten Drehachse 39 eines als 
Sperrsteilglied verwendeten Differentialhebels 12 aus 
der in Rg, 3 gezeichneten P-Stellung in Richtung der 
20 D-Stellung in dem Betatigimgssinne 21-9 sowie aus der 
D-Stellung in Richtung der P-Stellung in dem Betati- 
gungssinne 24-9 verlagerbar. 

Das Handwahlorgan 10 gehprt zu einer Wahleinrich- 
tung 7, welche noch eine U-fdrmige Sperrkulisse 9, den 
25 Differentialhebel 12 sowie einen Stellmotor in Form 
eines Hubmagneten 14 mit einer Ruckstellfeder 16 auf- 
weist 

Die mit dem Handwahlorgan 10 bewegungsabhangig 
yerbundene Sperrkulisse 9 weist an ihrem einen Schen- 

30 kel einen der gezeichneten P-Stellung (Fig. 3) zugeord- 
neten Spermocken 19 sowie an ihrem anderen Schenkel 
einen der R-Steliung zugeordneten Spermocken 22 auf. 

Der mit dem Hubmagneten 14 wirkungsmaBig ver- 
bundene Hebelarm 34 des Differentialhebels 12 trSgt an . 

35 seinem freien Hebelende eine Nockenanordnung 20-23, 
wahrend an dem anderen Hebelarm 35 die Ruckstellfe- 
der 16 angreift 

Die RucksteDfeder 16 betadgt den Differentialhebel 
12 in eine Drehwinkelendstellung 17, in welcher der 

40 Sperrnocken 19 der Speitkulisse 9 mit emem der P-Stel- 
lung zugeordneten Spermocken 20 der Nockenanord- 
nung 20-23 in Engriff gelangt wenn das . Handwahlor- 
gan 10 aus der P-Stellung heraus" im Betatigungssinne 
21-9 verlagert wird und der Differentialhebel 12 im Be- 

45 reich seiner Drehwinkelendstellung 17 steht Der Hub- 
magnet 14 nimmt in der Drehwinkelendstellung 17 des 
Differentialhebels 17 seine ausgefahrene Hub-Endstel- 
lung 40-14 (RuhesteUung) ein. 
Der der R-Stellung zugeordnete Spermocken 22 der 

50 Sperrkulisse 9 weist gegenuber dem der P-Stellung zu- 
geordneten Spermocken 19 einen Abstand 26 auf. wel- 
cher auf einen Drehwinkelabstand 25 abgestimmt ist, in 
welchem die Drehwinkelendstellimg 17 zu einer Dreh- 
winkelendstellung 18 des Differentialhebels 12 liegt in 

55 die der letztere durch Erregung des Hubmagneten 14 
betatigbar ist, wobei der Hubmagnet 14 in seine einge- 
fahrene Hub-Endstellung 36-14 gelangt 

Der Sperrnocken 22 der Sperrkulisse 9 gelangt mit 
einem der R-Stellung zugeordneten Spermocken 23 der 

60 Nockenanordnung 20-23 in Eingriff, wenn das Hand- 
wahlorgan 10 in der D- oder in der in Fig. 4 gezeichne- 
ten N-Stellung und der Differentialhebel 12 im Bereich 
seiner Drehwinkelendstellung 18 stehen, und wenn das 
Handwahlorgan 10 uber die N-Stellung hinaus im Beti- 

65 tigungssinne 24-9 verlagert wird 

Der jeweilige Hubmagnet 13 bzw. 14 der beiden Aus- 
fOhrungsformen der Fig. 1 einerseits und der Fig. 3/4 
andererseits wird gemdB Fig. 2 von einer elektronischen 
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Steuereinheit 41 gesteuert» welcBMR emem CAN-Bus 
42 kommunizzert imd Signale betreffend die Stellung. 
des Handwihlprganes 10, die Drehzahl der Ausgangs- 
. welle des Wechselgetriebes. eine fahrzeugfuhrerspeziri- . 
sche Fahrberechtigung imd erne Fahrzeugbremse ver- 5 
arbeitet Dabei wird gemaB Fig, 5 in einem standigen 
Zyklus nach Auslosen einer Startbedingxing 43 in einem 
ersten Verfahrensschritt 44 uberpnlft, ob sich da§ Hand- 
wahlorgan 10 in der P-SteUung befindet ist dies der Fall, 
wird in einem zweiten Verfahrensschritt 45 ilberpruft, 10 
ob eine Fahrberechtigung vorliegL Ist dies nicht d^ 
Fall^ wird Ober die Startstufe 43 zum Verfahrensschritt 
44 bezflglich der Oberpriifung der P-Stellung zuruckge- 
kehrt Wird im zweiten Verfahrensschritt 45 auf das 
Vorliegen einer Fahrberechtigung erkannt, erfolgt m 15 
einem dritten Verfahrensschritt 46 eine Oberprufimg, 
> ob ein Bremspedal bet&tigt ist Wenn dies nicht der Fall 
ist, wird Qbcf. die Startstufe 43 zum ersten Verfahrens- 
schritt 44 zur OberprOfung der P-Stellung zurOckge- 
. kehrt Wird im dritten Verfahrens schritt 46 auf eine 20 
Betatigung des Bremspedaies erkannt, erfolgt in einem 
vierten Verfahrensschritt 47 eine Umsteuerung des 
Hubmagneten 13 bzw. 14 in den Bereich seiner Hub- 
Endstellung 40 bzw. 36-14, so daB die der P-Stellung 
zugeordneten Spermocken 19, 20 auBer Eingriff ge- 25 
brachtwerden. 

Fur den Fall, dafi sich das Handwahlorgan 10 bei der 
PrOfung im ersten Verfahrensschritt 44 nicht in der 
P-Stellung befindet, wird in einem fflnften Verfahrens- 
schritt 48 iiberprOft, ob die momentane Fahrgeschwin- 30 
digkeit > 8 km/h ist Wenn dies nicht der Fall ist, wird 
uber die: Startstufe 43 zum ersten Verfahrensschritt zur 
Oberpriifung der P-Stellung zurtlckgekehrt Wird im 
fQnften Verfahrensschritt 48 auf eine momentane Fahr- 
geschwindigkeit > 8 km/h erkannt, erfolgt in synchro- 3^ 
nen Verfahrensschritten 49 undSO eine Oberpriifung, ob 
sich das Handwahlorgan 10 in der DrStellung oder in 
der N-SteDung befindet Ist dies der Fall, wird zum-vier- 
ten Verfahrensschritt 47 iibergegangen imd der Hubma- 
gnet 13 bzw. 14 erregt und dadurch das jeweilige Sperr- 40 
stellglied 11 bzw. 12 in seme Drehwinkelendstellung 18 
betatigt, in welcher die Sperrnocken 22, 23 in Eingriff 
gelangen, wenn das Handwahlorgan 10 zum Einlegen 
des Ruckwartsganges bctatigt wird 

FOr den Fall, daB eine Oberpriifung in den Verfah- 45 
rensschritten 49 und 50 ergibt, daB sich das Handwahl- . 
organ 10 weder in der D-S|tellung noch in der N-Stel- 
lung befindet, wird fiber die Startstufe 43 zum ersten 
Verfahrensschritt 44 ztir OberprOfung der P-Stellung 
zurfickgekehrt 50 

Patentansprfiche 

1. Anordnung zum Sperren einer far ein selbsttatig 
schaltendes Wechselgetriebe verwendeten Wahl- 55 
einricbtimg, die durch ein mit einer Sperriculisse in 
bewegungsabhangiger Verbindung stehendes 
Handwahlorgan in Stellungen P fur das Emiegen 
einer Parkbremse, R fQr das EinJegen eines Ruck- 
wartsganges, N fQr die Unterbrechung der Dreh- go 
momentubertragung und D fur das Aktivieren ei- 
nes Schaltprogrammes fiir Vorwartsfahrt betatig- 
bar ist und ein mit der S(>errkulisse zum Blockieren 
des Handwahlorganes in der P-Stellung und zum 
Sperren der Betatigung des Handwahlorganes in es 
die R-Stellung zusammenarbeitendes Sperrstell- 
glied aufweist, das durch eihen Steilmotor in Zu- 
sammenarbeit mit fedemden ROcksteUmitteln zwi- 
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schen zwei EndstHHRgen umsteuerbar ist, und bei 
der ein zur Sperrkulisse bewegungsfester Sperr- 
nocken und ein zum Sperrstellglied bewegungsfe- 
ster Spermocken der P-Stellung zugeordnet sind 
und in gegenseitigen Eingriff ztmi Blockieren der 
Bewegimg des Handwahlorganes in dem von der 
P-Stellung auf die D-Stellung weisenden Betati- 
gungssinne gelangen, wenn die Sperrkulisse im Be- 
reich ihrer der P-Stellung entsprcchenden SteUung 
und das Sperrstellglied im Bereich der durch die 
RQcksteUmitte) betatigten Endstellung stehen, und 
bei der ein zur Sperrkulisse bewegungsfester 
Spermocken und ein zum Sperrstellglied bewe- 
gungsfester Spermocken der R-Stellung zugeord- 
net sind und in gegenseitigen Eingriff zum Blockie- 
ren der Bewegung des Handwahlorganes in dem 
von der D-Stellung auf die P-Stellung weisenden 
Betatigimgssinhe gelangen, wenn die Sperrkulisse 
uber ihre der N-Stellung entsprechende Stellung 
hinaus in Richtung ihrer der R-Stellung entspre- 
chenden Stellimg verlagert wird und das Sperrstell- 
glied im Bereich einer seiner Endstellungen steht, 
dadurch gekennzeichnet, daB der der R-Stellung 
zugeordnete und zur Sperrkulisse (8 bder 9) bewe- 
gungsfeste Spermocken (22) gegenuber dem der 
P-Stellung zugeordneten und zur Sperrkulisse (8 
Oder 9) bewegungsfesten Spermocken (19) um ein 
dem gegenseitigen Abstand (25) der Endstellungen 
(17 und 18) des Sperrstellgliedes (11 oder 12) ent- 
sprechendes MaB (26) versetzt liegt und mit dem 
der R-Stellung zugeordneten und zum Sperrstell- 
glied (11 oder 12) bewegungsfesten Spermocken 
(23) ausschlieBlich in der durch Hilfskraft des Stell- 
motores (13 oder 14) betatigten Endstellung (18) 
des Sperrstellgliedes (11 oder 12) in gegenseitigen 
Eingriff gelangt. 

Z Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB mit einer in einem Gehause drehbar 
gelagerten Wahlwelle (27) sowohl em Handwahl- 
hebel (28) als auch eine Kulissenscheibe (29) bewe- 
gungsfest verbunden sind, und daB die Kulissen- 
scheibe (29) einen etwa in Umfangsrichtung zur 
Drehachse (30) der Wahlwelle (27) verlaufenden 
KulissenschUtz (31) aufweist, welcher an seinen bei- 
den radial sich gegenuberliegenden Schlitzwinden 
(32 und 33) mit jeweils einem der beiden Sperraok- 
ken (19 bzw. 22) versehen ist- 

3. Anordnung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein als Sperrstellglied verwendeter 
Sperrhebel (1 1 oder 12) gegenaber dem Gehause 
schwenkbar gelagert und mit den beiden Sperrnok- 
ken (20 und 23) versehen ist, von denen der eine (20) 
mit dem der P-Stellung zugeordneten Spermocken 
(19) des Kulissenschlitzes (31) und der andere (23) 
mit dem der R-Stellung zugeordneten Spermocken 
(22) des kulissenschlitzes (31) in Emgriff bringbar 
ist / 

4. Anordnung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB der der P-Stellung zugeordne- 
te und zur Sperrkulisse (8 oder 9) bewegungsfeste 
Spermocken (19) an der in Einbaulage bberen 
Schlitzwand (32) vorgesehen ist 

5. Anordnung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB fOr den Sperrhebel (11) ein 
Differentialhebel verwendet ist, und daB die Sperr- 
nocken (20 und 23) mit dem einen Hebelarm (34) 
und der Steilmotor (13) mit dem anderen Hebelarm 
(35) des Differentialhebels wirkungsmaBig verbun- 
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densind. 

6. Anordnung nach einem der AnsprQche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Stellmotpr (13) 

eine lineare Hubbewegung, eine integrierte Ruck- ^ 
holfeder (15) fur seine eingefahrene Hub-Endstel- 5 
lung (36) sowie in bezug auf seine HubrAchse (37) 
eine vertikale Einbauiage aufweist 

7. Verfahren zum Steuerh des Stellmotores.in einer 
Anordnung zum Sperren einer W^einrichtung ei- 
nes selbsttatig schaltenden Wechselgetriebes nach 10 
einem der Patentanspruche 1 bis 6, bei dem in ei- 
nem Verfahrens schritt die momentane Stellimg 
des Handwahlorganes erfaBt und in einem anderen 
Verfahrens schritt ein von der momentanen Aus- 
gangsdrehzahl des Wechselgetriebes abhingiges 15 
Ist-Signal mit einem Schwellwert-Signal verglichen 
werden sowie In einem zusatzlichen Verfahrens- 
schritt — wenn sich das Handwahlorgan in der 
N-Stellung oder in der D-Stellung bef indet und das 
Ist-Signal kleiner als das Schwellwert-Signal ist — 20 
der Stellmotor in seine die der R-Stellung zugeord- 
neten Spermocken auCer Eingriff bringende End- 
stellung steuerbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB 
der St^Umotor (13 oder 14) in dem zusttzlichen 
Verfahrensschritt uhter Abschaltung seiner Hilfs- 25 
kraft durch fedemde Ruckstcllmittel (15 oder 16) in 
seine die der R-Stellung zugeordneten Spermok- 
ken (22^) auBer Eingriff bringende Endstellung 
(36 in Fig. 1»4(M4 in Flg^ 3) betatigbar ist . 
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Fig. 2 
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Fig. 3 
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